5-Ters sarkag tasarimi ve uygulamasi (2 Kisi)

Danisman Proje Konusu Ogrenci Adi

—; 1. Elektrikli araglarin yolda sarj edilmesi uygulamasi (3
E kisi)

4
[ 5] 2. Gelismis park sensorii uygulamasi (3 kisi)
6

7
B 3. Otomatik park sistemi uygulamasi (3 kisi)
B
10
% Dr.Or.Uy. 4. ABS sistem uygulamasi (3 kisi)
— Adem
3 u&uRL
14 5. ASR sistem uygulamasi (3 kisi)
15
16
17] 6. Arag diagnostik test cihazi uygulamasi (3 kisi)
18
19
20 7. Otomobil gift bolgeli klima uygulamasi (3 kisi)
21
22
23] 8. Akilli siiplirge uygulamasi (3 kisi)
24]
25 1- C# Yazihm Platformu ve Raspberry Pl Donanim
26 Platformu Kullanilarak DC Motor Rotor Devir Hizi Klasik
27] Kontrol Algoritmalarindan Yararlanilarak Kontrolii(3 kisi)
28] 2- LabView Yazilim Platformu ve Raspberry Pl Donanim
29 ... . |Platformu Kullanilarak DC Motor Rotor Devir Hizi Klasik
30 Dr.Ogr.Uy. Kontrol Algoritmalarindan Yararlanilarak Kontrolii(3 kisi)
E M[?:SI:CU 3- Matlab Yazilim Platformu ve Raspberry P.I Donanlm.
32 Platformu Kullanilarak DC Motor Rotor Devir Hizi Klasik
33] Kontrol Algoritmalarindan Yararlanilarak Kontrolii(3 kisi)
34] 4- Pyton Yazilim Platformu ve Raspberry Pl Donanim
35 Platformu Kullanilarak DC Motor Rotor Devir Hizi Klasik
[36] Kontrol Algoritmalarindan Yararlanilarak Kontrol((3 kisi)
37 1-Goriunti isleme ile hedef takibi yapan robot kolu
3] tasarimi (2 Kisi)
39)] ) o
E o 2-Dogrusal aktGator kullanarak 6 eksen stewart platform
— Dr.Ogr.Uy. |tasarimi (3 Kisi)
41 Hayrettin
j—i TOYLAN |3-EMG ile protes el kontrolii (2 Kisi)
E 4- Hexapod Robot yazilim gelistirilmesi (1 Kisi)
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