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44 4- Hexapod Robot yazılım geliştirilmesi (1 Kişi)

45

46

3-EMG ile protes el kontrolü (2 Kişi)

5-Ters sarkaç tasarımı ve uygulaması (2 Kişi)

Dr.Öğr.Üy. 

Hayrettin 

TOYLAN

6. Araç diagnostik test cihazı uygulaması (3 kişi)

7. Otomobil çift bölgeli klima uygulaması (3 kişi)

8. Akıllı süpürge uygulaması (3 kişi)

1-Görüntü işleme ile hedef takibi yapan robot kolu 

tasarımı  (2 Kişi)

Dr.Öğr.Üy. 

Adem 

UĞURLU

2-Doğrusal aktüatör kullanarak 6 eksen stewart platform 

tasarımı (3 Kişi)

1- C# Yazılım Platformu ve Raspberry PI Donanım 

Platformu Kullanılarak DC Motor Rotor Devir Hızı Klasik 

Kontrol Algoritmalarından Yararlanılarak Kontrolü(3 kişi)

2- LabView Yazılım Platformu ve Raspberry PI Donanım 

Platformu Kullanılarak DC Motor Rotor Devir Hızı Klasik 

Kontrol Algoritmalarından Yararlanılarak Kontrolü(3 kişi)

3- Matlab Yazılım Platformu ve Raspberry PI Donanım 

Platformu Kullanılarak DC Motor Rotor Devir Hızı Klasik 

Kontrol Algoritmalarından Yararlanılarak Kontrolü(3 kişi)

4- Pyton Yazılım Platformu ve Raspberry PI Donanım 

Platformu Kullanılarak DC Motor Rotor Devir Hızı Klasik 

Kontrol Algoritmalarından Yararlanılarak Kontrolü(3 kişi)

Dr.Öğr.Üy. 

Aydın 

MÜHÜRCÜ

1. Elektrikli araçların yolda şarj edilmesi uygulaması (3 

kişi)

2. Gelişmiş park sensörü uygulaması (3 kişi)

3. Otomatik park sistemi uygulaması (3 kişi)

4. ABS sistem uygulaması (3 kişi)

5. ASR sistem uygulaması (3 kişi)


