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Atalet Olciim Unitesi, icerisinde en az iki ayri sensor (ivmedlcer-déniidlcer-magnetometre-barometre)
barindiran, sensorlerden aldigi verileri ana islemciye gondererek agisal ve dogrusal ivme verisini tek bir
modiilde toplayan lnitedir. Giinimizde AOU, uzay araglari, insansiz hava ve kara araglari gibi bircok
hareketli platformda hareketin stabilize edilmesi igin kullanihir. AOU’nin iki ayri sensér barindirmasinin
sebebi, ivmeodlcerin yer ¢ekiminden etkilenmesi ile birlikte dénidlgerlerin dogru o6lglim yapabilmesi
kosulunun donils ekseninde sabit kalmasi oldugu igin bu iki sensoriin tek baslarina glivenli veri
saglayamamasidir. Bu yizden bu sensorler birbirlerini referans alarak birlestirilir ve hiz, pozisyon gibi
bilgiler tek bir birimden yani AOU’den alinir.Staj yapmakta oldugum firma 3 DOF (AOU’nin serbestlik
derecesi) ivmeolger, 3 DOF doniidlcer, 3DOF manyetometre ve 1 DOF barometre olmak lizere 10 DOF’lu
AOU sensérii iretmeye baslayacak. Bu elektronik cihaz ek olarak gémili yazilim ve kullanici arayiizii
barindiracak. Uretilecek sensérii donanim ve sistem olmak izere ikiye ayirirsak; donanim kisminda; atalet
Olcim birimi(ivmedlger, donlodlger, baroometre, manyetometre), sinyal sartlandirici, mikroislemci, gig
yonetimi ve kablosuz haberlesme birimi olacak. Sistem kisminda ise kullanici arayiziini barindiracak.
Sistem mimarisi Sekil 1.1’de gdsterilmistir.

Bugiin firmaya gittigimde dncelikle yapilan projeler hakkinda bilgi verildir ve benimbir siire boyunca AOU
projesindeyyer alacagimybelirtildi. Bendéh bgiin'sensorintcoklufpozisyon statik téstinityapabilmek icin
SolidWorks'te bir dlizenek tasarlamam istendi. Bu diizenegi hazirlarken dikkat etmem gerekenler;

-3 eksenin birbirine dik.almasi (Koordinat sistemi.ibi)
-Duizenegin motora baglama kisminin elmasi (§oklu pozisyon statik ve ¢oklu pozisyon dinamik'test icin)
-AQU’ninyuvasina tam oturmasi (Dénudlgerin etkilenmemesi icin)

Cizio bittikten sonra bu ¢izimin pargalarini ikiye ayirarak UltimakerCura’nin kedi prograi ile iki adet 3D
yazclya aktardik.
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Sekil 1.1. Sistem Mimarisi
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