EK-1
T.C.
KIRKLARELI UNIVERSITESI
TEKNOLOJi FAKULTESI
MEKATRONIK MUHENDISLiGi BOLUMU
DERSLERIN ICERIKLERI VE YARARLANILACAK KAYNAKLAR

L.SINIF LYARIYIL

Kodu Dersin adi T|U | L | Kredi | AKTS

UNV13101 | Tiirk Dili I 21010 2 2

Ders Icerigi

Dil nedir? Dilin sosyal bir kurum olarak millet hayatindaki yeri ve 6nemi. Tiirk dilinin diinya
dilleri arasindaki yeri. Tiirk dilinin gelismesi ve tarihi devreleri. Tiirkgede sesler ve
siniflandirilmasi. Tiirk¢enin ses Ozellikleri ve ses bilgisi ile ilgili kurallar. Hece bilgisi.
Tiirk¢enin yapim ekleri ve uygulamasi. Kompozisyonla ilgili genel bilgiler, kompozisyon
yazmada kullamlacak plan ve uygulamasi. Dilekge ve 6z gegmis yazimi. imla ve noktalama.

Kaynaklar

e ERGIN, Muharrem; Universiteler I¢in Tiirk Dili
e OZKAN, Prof. Dr. Mustafa; Yiiksek Ogretimde Tiirk Dili Yazili Ve Sozlii Anlatim, Filiz
Kitabevi, Istanbul, 2001.

Kodu Dersin ad1 T|U|L| Kredi | AKTS

UNV20105 | Ingilizce I 3100 3 3

Ders icerigi

Ogrencilerin dil bilgisel ve dilbilimsel agidan dogru yapilari tanityarak gramer bilgilerini
pekistirmek i¢in ¢esitli 6gretici etkinliklerle gerekli beceri ve stratejileri gelistirmeleri. Dil
ogrenme siirecini pekistirmek i¢in "okuma", "konusma" , "yazma" ve "dinleme" den olusan
dort becerinin anlamli pargalarda bir arada kullanimi. Kelimelerin kullanimi ve ekleri gibi
gramer Ozelliklerini ve anlamlarin1 6grenerek belli kelimelerin aktif bir sekilde kullanimi ve
taninmasi. Kelime 6grenme, hafizada tutma ve gerektiginde kullanma stratejilerini gelistirme
ve karsilasilan metinlerde bilinmeyen kelimeleri tahmin etme becerisini gelistirmeyi ve dilin
islevlerinin kullanabilmeyi igerir.

Kaynaklar

e Antonia Clare, JJ Wilson, Simon Greenall, Language To Go - Upper Intermediate
Student's Book/Workbook,




Kodu Dersin adi T |U|L|Kredi | AKTS
MAT13151 | Matematik | 410
Ders icerigi
Say1 dizisi ve bir dizinin limiti. Bir fonksiyonun limiti ve tek tarafli limitler. Siireklilik ve
stirekli fonksiyonlarin 6zellikleri. Tiirev, geometrik anlam1 ve 6zellikleri. Temel elementer
fonksiyonlarin tiirevleri. Yiiksek mertebeden tiirev ve diferansiyel. Tiirevin uygulamalari,
tirevle ilgili temel teoremler. Fonksiyonlarin degisiminin incelenmesi ve grafiklerinin
cizimi. Belirsiz integral ve ozellikleri. Degisken degistirme metodu. Kismi integrasyon
metodu. Rasyonel ve irrasyonel fonksiyonlarin integralleri. Binom integrali. Trigonometrik
ve hiperbolik fonksiyonlarin integralleri. Belirli integral. Belirli integralin uygulamalar1 ve
ozellikleri. Alan hesab1. Hacim ve yay uzunlugu.
Kaynaklar
o Genel Matematik I- II Prof. H.Arikan, Yrd.Do¢.Dr. 1.Ozgiir, Yrd.Do¢.Dr. O.F.
Goziikizil 1999.

o
N
»

Kodu Dersin adi T|U]|L|Kredi | AKTS
MUF16101 | Miihendislikte Ofis Uygulamalari 1|1 15 2

(@)

Ders icerigi
Ileri seviyede MS Word, MS Excel, MS PowerPoint, MS Outlook, MS Access kullanim1 ve
temel diizeyde Linux kullanimi

Kaynaklar
e Tekin, Nuray ve Ark., Bilgisayar Kurs Kitabi, 3. baski, Ankara, Arkadas Yayievi.
2007
o Levent Celik, Bilgisayar ve Temel Bilgi Teknolojileri, 1. baski, Se¢kin Yayevi. 2011
e Ogretim iiyesinin dnerecegi ders notlar

Kodu Dersin adi T |U|L|Kredi|AKTS
F1Z13151 | Fizik | 3]0
Ders icerigi
Olgme ve vektdrler. Bir boyutta ve diizlemde hareket. Newton'un hareket kanunlari ve
uygulamalar1. Oteleme hareketinde is ve enerji teoremleri, giic. Potansiyel enerji ve enerjinin
korunumu. Cizgisel momentum ve carpismalar. Kiitle merkezi ve pargaciklar sisteminin
dinamigi. Donme hareketinin kinematigi. Donme hareketinin dinamigi, tork, ve agisal
momentum. Dénme hareketinde is ve enerji. Yuvarlanma hareketi. Statik, denge ve katilarin
esneklik o6zelligi. Titresim ve dalga hareketi. Evrensel ¢ekim kanunu, kepler kanunlari,
gezegen ve uydu hareketleri.

o
w
a1

Kaynaklar
e Fen ve Miihendislik i¢in Fizik I (Mekanik), R.A.Serway; Ceviri Editorii: Kemal
Colakoglu, (5. baskidan ¢eviri), Palme Yay., 2002

[ Kodu | Dersin adi | T|U| L[ Kredi | AKTS |




MEK?20101 | Mekatronik Miihendisligine Giris l2]ofo] 2 | 3

Ders Icerigi

Mekatronik Miihendisliginin Tarihgesi, Mekatronik Miihendisligindeki Temel Kavramlar,
Mekatronik Teknolojisi, Mekatronik Miihendisliginin Aragtirma Konular1 ve Gelisimi,
Mekatronik Miihendisliginin Uygulamalari, Mekatronik Miihendisligi calisma konulari,
Mekatronik Miihendisliginde disiplinler arasi ekiplerle ¢alismanin 6nemi. Bunlarla birlikte
mekatronikte kullanilan temel araglar ve gorevleri. Mekatronikte bilgisayar ve kontrol,
mekatronikte algilama, mekatronikte komponent ve insan interface dnemi. Ozel Mekatronik
yazilimlarmin tanitimi. Mekatronikte gegmis ve gelecek yonelik tasarim 6rnekleri.

Kaynaklar

e Mekatronik Miihendisligine Giris, Editor:Prof.Dr. Hakan Yavuz, Papatya Yayinevi,
2018.

Kodu Dersin adi T|U| L | Kredi | AKTS

MEK14103 | Bilgisayar Destekli Cizim 21210 3 5

Ders icerigi

Program ara yliz tanitimi ve program ayarlari, komut ileti penceresi yapisi/detaylari,
Ol¢iilendirme komutlar1 ve dl¢iilendirmenin tasarim lizerinde yapilmasi, goriiniis ¢ikarma ve
kat1 model tasarimi

Kaynaklar

e CAD yazilimlar1 ve kullanim kitaplar
e Mehmet Samil Demiryiirek, Autocad 2018, Yayin evi:Kodlab

Kodu Dersin adi T|U|L|Kredi | AKTS

MEK?20103 | Malzeme Bilimi 31010 3 4

Ders icerigi

Malzemelerin fiziksel 6zelliklerini, kimyasal bilesimleri ile atomsal bag yapilari, kristal
diizlem ve dogrultulari. Bravais ve Miller indisleri, yapisal kusurlar ile bunlarin kristal yapili
malzemelerin Ozelliklerine etkileri. Malzemelerin mekanik Ozelliklerinin anlasilmasi ve
bunlarin dl¢iilmesi. Yayimnmanin kristal yapilt malzemelerin kimyasal bilesimine ve mekanik
ozelliklerine etkisini tanimlama ve bir boyutlu problemler. iki bilesenli faz diyagramlari.
Alasim sistemlerinde katilagma ve yayinma prensipleri, metal, seramik, polimer ve kompozit
malzemelerde yapi-6zellik iligkisi.

Kaynaklar

e William F. Smith,(Cev. Nihat G. Kinikoglu), Malzeme Bilimi ve Miihendisligi, 2001,
Literatiir Yaynlari, Istanbul.

e William D. Callister, Jr., David G. Rethwisch ,Malzeme Bilimi ve Miihendisligi, Nobel
Yaymevi,2015

e Lawrence H. Van Vlack, Elements of Materials Science And Engineering, 1994, Literatiir
Yayinlari, Istanbul.




Kodu Dersin adi T|U| L | Kredi | AKTS

UNV19101 | Akademik Tiirkce 21010 2 3

Ders icerigi

Avrupa Ortak Dil portfolyosuna gére hazirlanmis C2 seviyesi Yabancilara Tiirkce Ogretimi
ders igerigi, bilimsel metin tiirleri, yazim kurallar1, noktalama isaretleri.

Kaynaklar

AKSOY, Omer Asim: Atasdzleri ve Deyimler Sozliigii - 1 Atasozleri Sozliigii: Istanbul,
1988: Inkilap Kitabevi.

AKSOY, Omer Asim: Atasozleri ve Deyimler SozIiigii - 2 Deyimler SozIiigii: Istanbul,
1988: Inkilap Kitabevi.

BUCKLEY, Reid: Topluluk Oniinde Konusma - Dogruyu Soylemek Gerekirse:
Istanbul, 2001: Sistem Yaymcilik.

COTUKSOKEN, Yusuf: Universite Ogrencileri I¢in Uygulamali Tiirk Dili: Istanbul,
2001: I, IT: Papatya Yayincilik.

EKER, Siier: Cagdas Tiirk Dili: Ankara, 2003: Grafiker Yaynlari.

TURK DiL KURUMU: Tiirkge Sézliik: Ankara, 2011: Tiirk Dil Kurumu Yayinlari: 549.
YELTEN, Muhammet: Tiitk Dili ve Anlatim Bilgileri: Istanbul, 2010: Dogu
Kiitiiphanesi.

AKSAN, Dogan: Her Yoniiyle Dil - Ana Cizgileriyle Dilbilim: Ankara, 2010: Tiirk Dil
Kurumu Yayinlar.

BANGUOGLU, Tahsin: Tiirkcenin Grameri: Ankara, 2000: Tirk Dil Kurumu
Yayinlart.

KARAHAN, Leyla: Tiirk¢cede S6z Dizimi: Ankara, 2010: Ak¢ag Yayinlari.

TURK DIL KURUMU: Yazim Kilavuzu: Ankara, 2012: Tiirk Dil Kurumu Yayinlar::
859.




LSINIF II. YARIYIL

Kodu Dersin adi T|U|L|Kredi | AKTS

UNV13102 | Tiirk Dili I 21010 2 2

Ders icerigi

Kompozisyonda anlatim sekilleri. Hikaye, tasvir, deneme, makale. Tiirk¢ede isim ¢ekimleri.
Tirk¢ede fiil ¢gekimleri. Anlam ve vazife bakimindan kelimeler - isimler, sifatlar, zarflar,
zamirler, fiiller, edatlar. Ciimlenin unsurlari. Climle tahlili ve uygulamasi. Edebiyat ve
diisiince diinyasi ile ilgili eserlerin okunup incelenmesi. Retorik uygulamalar. ilmi yazilarin
hazirlanmasinda uyulacak kurallar. Bilirkisi raporu. Imla ve noktalama.

Kaynaklar

e ERGIN Muharrem, Universiteler I¢in Tiirk Dili
e OZKAN, Prof. Dr. Mustafa; Yiiksek Ogretimde Tiirk Dili Yazili Ve Sozlii Anlatim, Filiz
Kitabevi, Istanbul, 2001.

Kodu Dersin adi T|U ]| L| Kredi | AKTS

UNV20106 | ingilizce 11 3101]0 3 3

Ders Icerigi

INGILIZCE-I'in devanu niteligindeki ders, dgrencilerin dil bilgisel ve dilbilimsel agidan
dogru yapilarn taniyarak gramer bilgilerini pekistirmek i¢in ¢esitli 6gretici etkinliklerle
gerekli beceri ve stratejileri gelistirmeleri. Dil 6grenme siirecini pekistirmek i¢in "okuma" ,
"konusma", "yazma" ve "dinleme" den olusan dort becerinin anlamli parcalarda bir arada
kullanimi. "Arayarak Okuma" ve "Ayrintili Okuma" gibi stratejilerin kullanilmasi ve
gelistirilmesi. Metinlerin yorumlanmast i¢in zihinsel yetilerin harekete gegirilmesi. Kelime
ogrenme, hafizada tutma ve gerektiginde kullanma stratejilerini gelistirme ve karsilasilan
metinlerde bilinmeyen kelimeleri tahmin etme becerisini gelistirmeyi ve dilin islevlerini
kullanabilmeyi igerir.

Kaynaklar

e Antonia Clare, JJ Wilson, Simon Greenall, Language To Go- Upper Intermediate
Student's Book/Workbook.

Kodu Dersin ad1 T|U|L| Kredi | AKTS

o

MAT13152 | Matematik 11 4 10 il 6

Ders icerigi

Cok degiskenli fonksiyonlarin tiirevi. Yiiksek mertebeden kismi tiirevler. Tiirevde zincir
kurali, kapali fonksiyonlarin tiirevi. iki degiskenli fonksiyonlarm Taylor Acilimi. Iki katli
integraller, iki katli integrallerde bolge doniisiimleri. Iki katli integrallerin uygulamalar1. Ug
katli integraller. Ug katl integrallerde bolge doniisiimleri. Ug Kkatl integrallerin
uygulamalari. Matrisler. Determinantlar. Lineer denklem sistemleri.

Kaynaklar

« Genel Matematik I- II Prof. H.Arikan, Yrd.Do¢.Dr. 1.0zgiir, Yrd.Do¢.Dr. O.F.
Gozikizil 1999.




Kodu Dersin adi T|U| L | Kredi | AKTS

o
w
a1

F1Z13152 | Fizik 11 310

Ders icerigi

Coulomb Kuvveti, Elektrik Alan, Elektrik Akisi, Gauss Yasasi, Elektriksel Potansiyel,
Kondansatérler, Akimin olusumu ve Direng, Dogru Akim Devreleri, Kirchhoff Kanunlari,
Manyetik Alan, Biot-Savart Yasasi, Ampere Yasasi, indiiksiyon, Faraday Yasasi, Lenz
Kanunu, Indiiktans, Manyetik Alanda Enerji, LC Devresinde Salinimlar.

Kaynaklar

e Fen ve Miihendislik i¢in Fizik II (Elektrik ve Manyetizma), R.A.Serway; Ceviri Editorii:
Kemal Colakoglu, (5. baskidan ¢eviri), Palme Yay., 2002

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK214102 | Devre Teorisi 21210 3 5

Ders Icerigi

Elektrik Devre Elemanlari. Akim, gerilim, elektriksel fonksiyonlar, gii¢, enerji, bagimli
kaynaklar. Temel 0lcii aletleri ve kullanimi. Kirchoff’'un akim ve gerilim yasalari, Cevre
akimlar1 yontemi, Diiglim gerilimleri yontemi, Thevenin-Norton teoremi, Toplamsallik
teoremi, Maksimum gii¢ teoremi, Durum denklemleri yontemi. Birinci mertebeden durum
denklemlerinin analizi, Ikinci mertebeden durum denklemlerinin analizi. Kirchoff’'un
akimlar ve gerilimler yasasi1 deneyleri ve benzetim programi analizleri. Gerilim bdliicii ve
Koprii devresi deneyleri ve benzetim programi analizleri. Thevenin-Norton teoremi deneyi
ve benzetim programi ile analizleri. Siiperpozisyon (Toplamsallik) teoremi deneyi ve
benzetim programu ile analizi. Diiglim Gerilimleri Yontemi deneyi ve benzetim programa ile
analizi. RC, RL ve RLC devrelerinde geg¢ici analiz ve benzetim programu ile analizi. Filtre
devreleri, Iki kapili devreler.

Kaynaklar

e Abdullah Ferikoglu, Devre Analizi I-11, Degisim Yayinlari, Adapazari, 2003.

e Abdullah Ferikoglu , Ihsan Pehlivan, Matlab® ve OrCAD-PSpice®
Simiilasyonlartyla Coziimlii Devre ve Sistem Analizi Problemleri, Degisim
Yayinlari, 2010.

e Prof. Dr. Mehmet Bayrak, Elektrik Devreleri ve Devre Analizi, Siirat Universite
Yayinlari, 2013.

e D.E. Johnson, J.R. Johnson, J.L. Hilburn, and P.D. Scott, Electric Circuit Analysis,
third edition, Prentice Hall, 1997.

e J.W. Nilsson, S.A. Riedel, "Electric Circuits’, Prentice Hall.




Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20104 | Algoritma ve Bilgisayar Programlamaya Giris | 2 | 2 | O 3 5

Ders icerigi

Programlamaya giris; operatdrler, sarth ifadeler, Komut kod desenleri, iteratif programlar,
Fonksiyonlarla analiz ve c¢ikartma, Tekrarlamaya giris, Kayan noktali sayilar, Ardisik
miikemmellestirme, Kok bulma, Listelere giris, Bisection yontemi, Newton Raphson
yontemi, Listeler ve Degiskenlik, Sozliikler ve S6zde kodlar, Karmasik Sayilar, Logaritmik
ve Kuadratik Denklemler, C dilinin yapis1 ve 6zellikleri. C dilinde tanimli degiskenler,
operatorler, islem oncelikleri. Temel giris/¢ikis fonksiyonlari. Sart ifadeleri (if, if-else,
switch). Sart ifadeleri ve 6rnek programlar. Dongiiler (for, while, do-while) break, continue,
goto deyimleri. Diziler. Matris islemleri. Karakter dizileri. C dilinde tanimli kiitiiphane
fonksiyonlari. Fonksiyonlar ve alt programlar. Pointer’lar. Egri uydurma, dogrusal
regrasyon.

Kaynaklar

e Algoritma Gelistirme ve Programlamaya Giris, Dr. Fahri Vatansever, Se¢kin
Yayinlari, 2011

e Algoritma ve Programlamaya Giris, Ebubekir Yasar, Seckin Yayinlari, 2011

e C Dersi Programlamaya Giris, Nergiz Ercil Cagiltay, C. Fiigen Selbes, Giil Tokdemir,
Seckin Yaynlari, 2010

e Baser, M., Cok Amacl, Nesne Tabanli Modiiler Programlama Dili Python, Pusula
Yayincilik, 2003, Istanbul

Kodu Dersin ad1 T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20106 | Statik ve Mukavemet 31110 3,5 4

Ders Icerigi

Statige giris ve ana ilkeleri. Vektorler ve Kuvvetler, Maddesel Noktalarin Statigi, Rijit
Cisimler, Esdeger Kuvvet Sistemleri, Agirlik merkezi, Rijit Cisimlerin Dengesi, Diizlem
Cubuk Elemanlarindaki I¢ Kuvvetler, Kesit Tesirleri, Diizlem ve Uzay Kafes Sistemler,
Atalet momentleri.

Mukavemete giris. Kavramlar, Ilkeler, I¢ Kuvvet ve Gerilme Hali, Sekil Degistirme Hali,
Kinematik Bagintilar, Gerilme-Sekil Degistirme Bagintilar1 ( Hooke Yasasi ), Emniyet
Gerilmeleri, Cubuk Mukavemetinin Esaslari, Kesit Tesirleri, Esdegerlilik Bagmtilari,
Eksenel Normal Kuvvet, Kesme Kuvveti, Egilme, Burulma.

Kaynaklar

e OMURTAG, M. H., “‘Statik Mukavemet’’, 3. baski, Nobel, Istanbul, 2010.

« Miihendisler icin Mekanik-Statik: Prof. Dr. F. P. BEER, Prof. Dr. E.R. JOHNSTON
(Cevirenler Prof. Dr. Fikret KESKINEL, Dog. Dr. Tekin OZBEK), Birsen Yaymevi.

« BAKIOGLU, M., ““‘Cisimlerin Mukavemeti’’, Beta Yaymevi, Istanbul, 2001




ILSINIF LYARIYIL

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

UNV13103 | Atatiirk Ilkeleri ve Inkilap Tarihi I 21010 2 2

Ders icerigi

Atatiirk Ilkeleri ve Inkildp Tarihi Okumanin Amaci ve Inkildp Kavrami. Osmanli
Imparatorlugu’nun  Yikihsini ve Tiirk Inkildbim1 Hazirlayan Sebepler. Osmanli
Imparatorlugu’nun Parcalanmasi. Trablusgarb Savasi, Balkan Savaslari, Birinci Diinya
Savasi. Mondros Ateskes Antlasmasi. Isgaller Karsisinda Memleketin Durumu ve Mustafa
Kemal Pasa’nin Tepkisi, Mustafa Kemal Pasa’nin Samsun’a Cikis1, Milli Miicadele I¢in 11k
Adim. Kongreler Yoluyla Teskilatlanma: Amasya, Erzurum ve Sivas Kongreleri, Kuvay1
Milliye ve Misak-1 Milli. Tiirkiye Biiyiik Millet Meclisi’nin Ag¢ilmasi, Tiirkiye Biiyiik Millet
Meclisi’nin Istiklal Savasinin Yonetimini Ele Almasi. Sevr Antlasmasi. Sakarya Zaferine
Kadar Siyasi Olaylar, Sakarya Savasi‘na Kadar Askeri Gelismeler, Sakarya Savasi ‘na Kadar
Askeri Gelismeler, Sakarya Savasi ve Biiyiik Taarruz.

Kaynaklar

e Mumcu v.d., “Atatiirk Ilkeleri ve Inkilap Tarihi: Atatiirkciiliik”, YOK Yayinlari, 1997.

e Y. Akyiiz v.d., “Atatiirk Ilkeleri ve Inkilap Tarihi”, Ayra¢ Yayinlar1, 2007.

« SEZER, Emin ve ARI, Adem. "Atatiirk ilkeleri ve Inkilap Tarihi Boliimii Ders Notlar:"
Sakarya 1999.

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MAT13251 | Diferansiyel Denklemler 41010 4 6

Ders icerigi

Diferansiyel Denklemler, Mertebe ve Derece Kavramlari, Adi Diferansiyel Denklemlerin
(ADD) Coziimii: Integral alinarak ¢oziilebilen ADD'ler, degiskenlerine ayrilabilir ADD'ler,
Dogrusal Diferansiyel Denklemler ve Miihendislik Uygulamalari, Mekanik Sistemler ve
Elektrik Devreleri, Matlab ile Uygulamalar, Es-Zamanli Dogrusal Diferansiyel Denklemler,
Oz degerler ve Oz vektorler. Laplace Doniisiimii. Laplace Déniisiimiiniin Mekanik Sistemler
ve Elektrik Devrelerinde Uygulamalari, Laplace Doniistimiiniin Matlab ile Uygulamalari,
Fourier Serileri, Fourier Doniisiimii ve Integrali.

Kaynaklar

e Wylie, C. R,, Barret, L. C., Advanced Engineering Mathematics, Fifth Edition, McGraw
Hill, New York, 1995

e Kreyszig, E., Advanced Engineering Mathematics, Eighth Edition, Wiley and Sons,
New York, 1999

e Greenberg, M., Advanced Engineering Mathematics, Second Edition, Prentice Hall,
New York, 1998.

e Akin, O., Bilgisayar Destekli, Matematiksel Modellemeli Diferensiyel Denklemler ve
Smir Deger Problemleri, (Edwards and Penney, Pearson Education Inc.) Palme
Yaymcilik, 2006

e Aydemir, M. T. ve Nakiboglu, C., Elektrik Devreleri (Schaum's Outline Series,
Mahmood Nahvi, Joseph Edminister, Nobel Yayin, New York : McGraw-Hill), 1999.




Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20201 | Elektronik Devreler 21210 3 5

Malzemelerin elektriksel siniflandirilmasi. Katkili yar1 iletken kavrami. Diyot teorisi ve
DC/AC devre uygulamalari. Diyot gesitleri ve uygulamalari. BJIT, FET, MosFET ve IGBT
teorisi ve uygulamalari. OPAMP teorisi ve uygulamalari. Sanayi tabanli ¢esitli devre
tasarimlar1 ve donanim uygulamalari.

e Elektronik Devre Elemanlari, Erdal Delebe, 2021.
e Analog and Digital Electronic Circuits, R. Prasad, 2021.

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20203 | Akiskanlar Mekanigi 21210 3 4

Ders icerigi

Temel kavramlar ve akiskanlarin 6zellikleri. Akis alanlarin siniflandirilmast; viskoz akis,
viskoz olmayan akis, laminer akis, tiirbiilansl akis. Yer ¢ekiminden kaynaklanan hidrostatik
basing alaninin analizi, atmosferin statigi, kaldirma kuvveti ve yerinin analizi, ivmeli hareket
yapan tanklarda sivi yiizey profili ve basing analizi, stvi manometreleri. Viskoz olmayan
sikistiritlamaz akiskanlarin dinamigi; bir boyutlu akis ve itme kuvveti, Euler denklemleri, ve
stireklilik denklemi, Bernoulli denklemi, vorticity transport denklemi, rotasyon, sirkiilasyon,
iki ve li¢ boyutlu potansiyel akis denklemlerinin tiiretilmesi, streamline transformasyonu, hiz
potansiyeli transformasyonu, potansiyel akis denklemlerinin sinir sartlar1 ve sonlu farklarla
sayisal ¢ozlimii. Boru ve diiz kanallarda tam gelismis laminer akisin matematik analizi.
Boyut analizi ve deneysel akigkanlar mekanigi. Boru tasarimi ve farkli kesitlerdeki
kanallarda akislar.

Kaynaklar

o Salih Kirkg6z, Akiskanlar Mekanigi, Kare Yayinlari, 2009, Istanbul

e Frank M. White (Cev. Kadir Kirkkoprii, Erkan Ayder), Akiskanlar Mekanigi, 1999,
Literatiir Yayinlar1, Istanbul.

o Siimer Peker, Serfe S. Helvaci, Akiskanlar Mekanigi, 2003, Literatiir Yayinlari,
Istanbul.

o Habib Umur, Akiskanlar Mekanigi, 2009, Dora Yayinlari, Bursa.



https://blackwells.co.uk/bookshop/search/author/R%20%20Prasad

Kodu Dersin adi T|U|L]|Kredi | AKTS

MEK?20205 | Dinamik 3101|0 3 4

Ders icerigi

Parcacik kinematigi; Parcacik kinetigi: Kuvvet ve ivme, Is ve enerji, Impuls ve Momentum;
Rijit cismin diizlemsel kinematigi; Rijit cismin diizlemsel kinetigi: Kuvvet ve ivme, Is ve
enerji, Impuls ve momentum.

Kaynaklar

o F.P. Beer, E.R. Johnston Miihendisler i¢in Mekanik Cilt 2 — Dinamik McGraw-Hill
Education

« Engineering Mechanics: Dynamics, SI 6th Edition, J. L. Meriam (Univ. of California,
Santa Barbara), L. G. Kraige (Viginia Polytechnic Institute and State Univ.) 2008

o Shames, I. H., “Engineering Mechanics, Statics and Dynamics”, Prentice-Hall Inc.,1996.

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK20207 | Uretim Teknolojileri 2120 3 4

Ders Icerigi

Uretim sistemlerinin temel yapisi, iiretim sistemlerinin siniflandirilmasi, talagsiz {iretim
yontemleri, dokiim yontemi, plastik sekil verme yontemleri (haddeleme, ekstriizyon, dovme,
tel cekme, derin ¢ekme), birlestirme yontemleri (kaynak, lehimleme, sinterleme, presleme,
per¢inleme, vidalama, yapistirma), ylizey temizleme yontemleri (alkali, emiilsiyonla, ¢oziicti
ile, asitle, ultrasonik, kum piiskiirtme, bilye piiskiirtme, tamburda temizleme, titresimle
temizleme), kaplama yontemleri (elektrokimyasal, doniisiimle, fiziksel buhar biriktirme,
kimyasal buhar biriktirme, organik, 1sil, mekanik), talagh tretim yontemleri, geleneksel
yontemler (tornalama, frezeleme, delik delme, vargel ve planya, t1g ¢ekme, raybalama,
testereyle kesme, kilavuz ve pafta ile vida agma), asindiric1 yontemler (taslama, honlama,
lepleme, superfinishing-hassas taslama), modern yontemler (ultrasonik isleme, su jeti ile
kesme, asindiricilt su jeti ile kesme, elektrokimyasal igleme, elektrokimyasal capak alma,
elektrokimyasal taglama, elektro-erozyonla isleme, elektron 1sinlariyla isleme, lazer 1sin1 ile
isleme, plazma arkla kesme).

Kaynaklar

e Uretim Yontemleri ve Imalat Teknolojileri, Seckin Yayincilik, Muammer Gavas,
Mustafa Yasar.
e Imal Usulleri, Birsen Yayinevi, Selahattin Anik.




Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20209 | Bilgisayar Destekli Tasarim 1120 2 3

Ders icerigi

Dersin endiistriyel onemi ve amaci; temel iki boyutlu ¢izimleri olusturma, ii¢ boyutlu
komutlarla kat1 pargalarin olusturulmasi ve diizenlenmesi, kati modellerin montaj ortaminda
montajlanmasi, teknik resmin olusturulmasi, montaj parcalarin patlatilmasi ve hareket
simiilasyonlar1, similasyon analizi ile statik ve burkulma analizleri

Kaynaklar

e Ali Naci Bigak¢i, SOLIDWORKS SOLIDCAM & 3DQUICKPRESS, Kodlab

SECMELI DERSLER

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

o
N
N

MEK20211 | Inovasyon ve Yaraticilik 210

Ders icerigi

Bu ders, inovasyon yonetimi ile ilgili temel kavramlari, teorileri ve is diinyasindaki
uygulamalarin1 anlamayz igerir.

Kaynaklar

e Richard Luecke (gev. Turan Parlak), Is Diinyasinda Yenilik ve Yaraticilik, Tiirkiye Is
Bankas1 Yayinlari, 2011.

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20213 | Etkili iletisim Becerileri 21010 2 2

Ders icerigi

Kisilerarasi iletisimin tanimu; iletisim modeli, iletisim unsurlar1 ve 6zellikleri, etkili dinleme
ve geri bildirim, kisilerarasi iletisimi engelleyen etkenler (kaynak, kanal, alic1, vb. ) , iletisimi
kolaylastiran etkenler, duygularin iletisimde rolii ve kullanilmasi, iletisimde catisma ve
onlenmesi, 6grenci, 6gretmen, veli iletisiminde dikkat edilmesi gereken 6nemli hususlar,
iletisim uygulamalari.

Kaynaklar

e Demiray,U. 2008; Etkili Iletisim,Ankara:Pegem Akademi Mutlu, E. 1998; Iletisim
Sézliigii, Ankara: Bilim ve Sanat Yayinlar1t McKay, M. 2006; Iletisim Becerileri, Ankara:
HYB Yaymcilik

Kodu Dersin adi T |U|L|Kredi | AKTS

MEK20215 | Girisimcilik ve Kariyer Planlama 21010 2 2
Ders Icerigi

Kariyer planlama ve girisimcilik kavramlari, yaklasimlari, kariyer planlama, is kurma siireci.
Kaynaklar

o Karakas ve dig., Girisimcilik, Edt: Yelkikalan N., Beta Yay., Istanbul, 2013.
o KOSGEB Girisimcilik El Kitabi




Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

o
N
N

UNV13011 | Arastirma Yontem ve Teknikleri 2|0

Ders icerigi

Bilimlerin tanimi ve tarihgesi. Bilimsel diislince yontemleri. Arastirmanin tanimi, 6nemi ve
cesitleri, arastirmanin planlanmasi. Veri ¢esitleri ve veri toplama yoOntemleri, anket
formlarinin hazirlanmasi1 ve anket uygulama teknigi, ornekleme teknikleri, verilerin
diizenlenmesi ve analizi. Bir arastirmanin ana bdliimleri, kaynak gdsterme teknikleri,
dipnotlarin yazimi ve metin aktarmalari, kiitiiphanelerden kaynak derleme, rapor yazma
teknikleri, aragtirma metninin yazimimin planlanmasi ve raporun bilgisayarla yazilmasi,
raporlarin basimi ve yayinlanmasi, arastirmalarda internetten yararlanma.

Kaynaklar

e Rauf Arikan; “Arastirma Teknikleri ve Rapor Yazma”, Gazi Kitabevi
e Hamza AL; “Bilimsel Arastirma Yontemleri”, Sakarya Yayincilik

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

UNV13019 | is Hukuku 21010 2 2

Ders icerigi

Calisma yasami igerisinde is¢i ve isveren olarak yer alacak Ogrencilere, is hayatinda
karsilasilabilecek hukuksal sorunlari tek basina ¢ozebilme yetisini kazandirma. Isci ve
isveren iligkilerinde sahip olunan haklar1 6grenilmesi ile isletmeyi tek basina yonetebilecek
diizeyde hukuk ve mevzuat bilgisine sahip olma.

Kaynaklar

e N. Celik, “Is Hukuku Dersleri”, Beta Yayinlari, 2010.
e M. Sakar, “Is Hukuku Uygulamas1”, Beta Yayinlari, 2009.




ILSINIF ILYARIYIL

Kodu Dersin adi T|U|L]| Kredi | AKTS

UNV13104 | Atatiirk Ilkeleri ve Inkilap Tarihi I 2|101|0 2 2

Ders icerigi

Tiirk Inkilabmin stratejisi. Siyasal alanda yapilan inkilaplar: Cumhuriyetin ilani, halifeligin
kaldirilmasi. Terakkiperver Cumhuriyet Firkasi ve Takrir-i Siikiin Donemi. Hukuk alaninda
yapilan inkilaplar. Egitim ve kiiltiir alaninda yapilan inkilaplar. Iktisidi alanda yapilan
inkilaplar. Cok partili hayata gegme denemesi ve bazi i¢ siyasi olaylar. Sosyal ve toplumsal
alanda yapilan inkilaplar. Atatiirk donemi Tiirk dis politikasi. 1923-1932 yillar1 Aras1 Tiirk
dis politikasi. 1932-1938 yillar1 arasinda Tiirk dis politikasi. Atatiirk Ilkeleri:
Cumhuriyetgilik, Milliyetgilik. Halk¢ilik, Devletgilik. Laiklik, Inkilapgilik.

Kaynaklar

e  Mumcu v.d., “Atatiirk Ilkeleri ve Inkilap Tarihi: Atatiirk¢iiliik”, YOK Yayinlari, 1997.
e Y. Akyiiz v.d., “Atatiirk Ilkeleri ve Inkilap Tarihi”, Ayrag¢ Yaynlari, 2007.
e SEZER, Emin ve ARI, Adem. "Atatiirk ilkeleri ve inkilap Tarihi Boliimii Ders Notlar1" Sakarya 1999.

Kodu Dersin adi T|U| L | Kredi | AKTS

MEK20202 | Termodinamik 21210 3 4

Ders icerigi

Giris ve temel kavramlar (hal degisimleri, acik-kapali sistemler, termodinamigin sifirinci
yasasi). Enerji dontlisiimleri ve genel enerji ¢oziimlemesi (enerji ¢esitleri, enerji gegisleri,
termodinamigin birinci yasast). Saf maddelerin 6zellikleri (ideal gaz hal denklemi, kuruluk
derecesi). Kapali sistemlerin enerji analizi (hareketli sinir isi). Kontrol hacimleri i¢in kiitle
ve enerji ¢ozlimlemesi (kiitlesel debi, kiitlenin korunumu ilkesi, siirekli akish siirekli acik
sistemler, diizgin akisli dengeli acik sistemler). Termodinamigin ikinci yasasi (1s1
makineleri, sogutma makineleri ve 1s1 pompalari, devridaim makineleri, tersinir-tersinmez
hal degisimleri, carnot ¢evrimi). Entropi (izantropik hal degisimi, entropi dengesi). Is1
transferi (kondiiksiyon, konveksiyon, radyasyon).

Kaynaklar

e  Termodinamik: Miihendislik Yaklasimiyla, PALME Yayincilik, Yunus A. Cengel, Michael A. Boles.

Kodu Dersin ad1 T|U|L]| Kredi | AKTS

MEK?20204 | Miihendislik Mekanigi 21210 3 5

Ders icerigi

Temel kavramlar. Maddesel noktalarin statigi; Diizlem kuvvetler sistemi, Uzay kuvvetler
sistemi. Rijit cisimler ve esdeger kuvvet sistemleri. Rijit cisimlerin dengesi. Yayili
kuvvetlerin agirlik merkezleri. Tastyici sistemlerin incelenmesi. Kafes sistemleri, Cergeveler
ve makineler. Siirtiinme. Yayili kuvvetlerin atalet momentleri; Alanlarin ve kiitlelerin atalet
momentleri. Virtiiel is metodu. Maddesel noktalarin Kinematigi. Hiz ve ivme kavramlari.
Maddesel noktalarin dogrusal hareketi. Dairesel hareket. Harmonik hareket. Bagimli hareket.
Maddesel noktalarin egrisel hareketi. Maddesel noktalarin kinetigi. Newton’un hareket
kanunu. Maddesel noktalarda is ve enerji. Impuls ve momentum prensipleri. Carpisma.
Rijit(Kat1) cisimlerin kinematigi. Genel diizlemsel hareket. Ani donme merkezi, Rijit
cisimlerin Kkinetigi. Dinamik denge. Kiitle atalet momenti. is ve enerji ilkesi. Enerjinin
korunumu. Impuls ve momentum.

Kaynaklar

e Hibbeler, R.C.,Fan S.C. Miihendislik Mekanigi - Statik, 2011.
e Hibbeler, R.C.,Fan S.C. Miihendislik Mekanigi - Dinamik, 2011.




Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK14206 | Mithendislik Yazilimlar 21210 3 5

Ders icerigi

Miihendislik Denklem Coziiciisii (EES), dogrusal ya da dogrusal olmayan cebirsel veya
diferansiyel denklemleri sayisal yontemlerle ¢ozen bilgisayar programinin ogretilmesi.
Termodinamik, Akiskanlar Mekanigi ve Is1 Transferi denklemlerinin uygulamali olarak
¢coziimii. MATLAB yazilimi temelde sayisal ve analitik olarak matematiksel fonksiyonlarin
ifadelerinin kullanildig1 basta miihendislik alaninda olmak {izere birgok sayisal analizi
orneklerinin yapilmasi. Ozellikle yiiksek performans gerektiren algoritma hazirlama ve
gelistirme, sayisal analiz, simiilasyon, miithendislik problemlerinin sayisal ve grafik ¢6ziim
tekniklerinin kavratilmasi.

Kaynaklar

e Cemalettin Kubat, Matlab yapay zeka ve miihendislik uygulamalari, Abakiis kitap

Kodu Dersin adi T|U|L]|Kredi | AKTS

o

MEK14208 | Makine Elemanlari 310 3 4

Ders icerigi

Temel kavramlar, makine tasariminda genel esaslar, standartlar-toleranslar-gegmeler,
makine elemanlariin mukavemet hesaplari, makine elemani1 i¢in malzeme seg¢imi,
coziilemeyen baglama elemanlar1 (Iehim, yapistirma, kaynak, percin), ¢oziilebilen baglama
elemanlar1 (civatalar, pimler, pernolar ve mil-gébek baglantilart), yaylar, akslar-miller,
triboloji, kaymal1 yataklar, rulmanlar, kavramalar, kayis-kasnak mekanizmalari, disli ¢ark
mekanizmalart.

Kaynaklar

e Makine Bilimi ve Elemanlari, Dora Yayinlari, Fatih C. Babalik, Kadir Cavdar.

Kodu Dersin ad1 T|U|L| Kredi | AKTS

MEK20210 | Olgme Teknigi 1120 2 3

Ders icerigi

Olgiim sistemlerinin temel kavramlar1 ve miihendislik deneyleri. Olgiim hatalar1. SI birim
sistemi. Temel 6l¢tim aletleri; cetvel, yiikseklikolger, kumpas, mikrometre, LVDT. Gerilme
cubuklari ile gerilme deneyi uygulamalari, yiik hiicresi ile kuvvet, ivme ve hiz 6l¢iimi
deneyi. Koordinat 6l¢iim sistemleri. Tersine miihendislik, Profil Ol¢iimii ve yiizey
miihendisligi. Pnomatik 6l¢iim sistemleri ve uygulamalari. Temasl ve temassiz sicaklik
Olciim deneyi. Elektriksel o6lgme temelleri, direng, kondansator, elektrik sinyallerinin
temelleri, Gli¢ kaynaklari, akim 6l¢iimii, enerji 6l¢timii laboratuvarda uygulamalar.

Kaynaklar

e C. Dotson, R. Harlow, Fundamentals of Dimensional Metrology, 4th Edition, Thomson
Publishing, 2003.

e W. Bolton, Measurement and Instrumentation Systems, Newnes Publishing, Oxford,
1976




Kodu Dersin adi T|U|L]| Kredi | AKTS

MEK?20212 | Mikrodenetleyiciler 212|0 3 5

Ders icerigi

Mikrodenetleyici siirecinin kisa tarihgesi. Kisa lojik devre teorisi. C yazilim platformunda,
yazilim gelistirme derleme ve donanim ortamina aktarilmasi. PIC18F452 serisi bir
mikrodenetleyici temel alimarak mikrodenetleyici temel donanimlarinin kontrol altina
alinmasi. Analog devre elemanlari ile mikrodenetleyicinin uyum igerisinde calistirilmasi.
Sanayi tabanli ¢esitli mikrodenetleyici kontrollii devre tasarimlari.

Kaynaklar

e PIC Microcontrollers:50 projects for Beginners & Experts, Bert Van Dam, 2008
e Muhammed Ali Mazidi, Rolin D. McKinlay, Danyy Causey, PIC Microcontroller And
Embedded Systems, Pearson Prentice Hall, 2008.

SECMELI DERSLER

Kodu Dersin adi T|U|L|Kredi | AKTS

MEK?20214 | Kalite Guivence Sistemleri 21010 2 2

Bu derste, is hayatinda kalite giivence ve standartlarini ile ilgili yeterliliklerin
kazandirilmasi amaglanmaistir.

Kaynaklar

o Kalite yonetimi ve Kalite glivence sistemleri Yrd.Dog¢.Dr. Orhan Kiigiik

Kodu Dersin adi T|U|L|Kredi | AKTS

MEK?20216 | Miihendislik Ekonomisi 21010 2 2

Ders icerigi

Yatirim ve yatirim projeleri ile ilgili temel kavramlar. Yatirim imkéanlar1 ve sabit sermaye
yatirim ¢esitleri. Nakit akislar1 ve faiz hesaplari. Simdiki deger analizleri, Yillik nakit akist
analizleri, Ger1 6deme orani analizleri, Yatirim farklarimin ve siirekli yatirim artislarinin
analizleri, Kar-Maliyet orani analizleri. Amortisman metotlar1 ve uygulamalart. Gelir,
kurumlar ve katma deger vergileri. Enflasyon ve deflasyon. Vergi 6denmesi ve enflasyona
bagli durumlarda miihendislik ekonomisi analizleri. Yeniden degerlendirme ve yeniden
degerlendirmenin miihendislik ekonomisine etkilerinin incelenmesi. Yatirimlarin tesvik
tedbirleri ve fizibilite raporu.

Kaynaklar

« Afyonkale K., (2001), Miihendislik Ekonomisi, Kurtis Mat., Istanbul
e Park S. Chan, (2013), Fundamentals of Engineering Economics, 3rd edition, Pearson
Education




Kodu Dersin adi T|U|L]| Kredi | AKTS

MEK20218 | Sosyoloji ve Teknoloji 21010 2 2
Ders icerigi

Teknolojinin evrimi, teknoloji, teknoloji ve toplum iliskisi, teknolojinin yayilimi ve etkileri.
Kaynaklar

o Basalla, G. (1988). The Evolution of Technology. Cambridge University Press.
e Rogers, E.M. (1995) Diffusion of Innovations. The Free Press. Schroeder R. ( 2007)
Rethinking Science, Technology, and Social Change.

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

TEK14208 | Cevre ve Enerji 2100 2 2

Ders icerigi

Giris. Enerji Kaynaklari; Petrol, Elektrik Enerjisi ve Niikleer. Tiirkiye Enerji Politikasi.
Dogal Gaz. Cevre Bilinci, 21. yy Cevre Sorunlari. Atiklar. Sera gazlari, Lokal kirleticiler.
Zehirli ve Kimyasal Atiklar. Kirlilik Ticareti. Karbon vergisi. 10-50 y1l dilimi i¢in Enerji ve
Alternatifler. Kiiresel Isinma, Kiiresel Giivenlik ve Radyoaktivite, Aritma Tesisleri. Enerji
sektoriiniin genel analizi, ticari ve ticari olmayan enerji kaynaklari, yenilenebilir enerji
kaynaklar1 ve teknolojileri, enerji ve ¢evre etkilesimi.

Kaynaklar

e Acaroglu, M., Alternatif Enerji Kaynaklari, (II. Baski) Nobel Yayinevi, 609 sayfa,
Ankara, 2007.

Kodu Dersin adi T/ U | L| Kredi | AKTS

MEK20220 | Teknoloji Tarihi 21010 2 2

Ders icerigi

Bilim ve teknoloji tarihinin, bilimsel bilginin, gelisim siirecini inceleyen bir arastirma
etkinligidir. Ve tarihi bilgilerden yararlanarak bilimsel kuramlarin ¢esitli donemlerde dogusu
ve yayilisini, bilginlerin diisiince bi¢imlerini ve toplumsal kurumlarin gelisim siirecine
etkilerini, felsefe, din ve sanat gibi diger diisiinsel etkinliklerle karsilikli iliskilerini, teknik
bilginin olusumundaki yerini, bireylerin giinlik yasamlarindaki degerini ve Onemini
sorgulayarak bilimsel etkinligi biitiin yonleriyle tanimaya ve tanitmaya ¢alisir.

Kaynaklar

e Sevim Tekeli vd.,Bilim Tarihine Girig,Nobel yayinevi.,2021

Melek Dosay Gokdogan vd., Bilim tarihi Kilavuzu buluslar ve yapitlar, Nobel Yayinlari
2001

Patricia Fara,Bilim, Dort Bin Yillik Bir Tarih, Metis Bilim,2012

Muammer Sencer, Bilim Tarihinde Dontim Noktalari, Say yayinlari, 1998

Susan Wise Bauer , Bat1 biliminin Oykiisii, Alfa Bilim,2016

Sezgin F. 2015. Islamda Bilim ve Teknik. 5 Cilt. Tiiba.




HILSINIF LYARIYIL

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20303 | Mekanizma Teknigi 21210 3 5

Ders icerigi

Mekanizmalarin serbestlik derecelerini belirlemek, Mekanizmalarda konum, hiz ve ivme
analizlerini yapmak ve ani donme merkezlerini belirlemek. Kam mekanizmalarinin ve dort
uzuvlu mekanizmalarin analizlerini yapmak.

Kaynaklar
e Eres SOYLEMEZ, Makine Teorisi-1 Mekanizma Teknigi, 3. Baski Ankara, 2000
(Turkish). i
e Ibrahim Deniz AKCALI, Mekanizma Teknigi, Cukurova Uni., Adana, 2000
Kodu Dersin adi T|U]|L|Kredi | AKTS
MEK20305 | Uretimde Niimerik Kontrol (CNC) 21210 3 4
Ders icerigi

CNC tezgah sistem ve elemanlarinin tanitilmasi, koordinat sistemi, kontrol tipleri ve
enterpolasyon, niimerik kontrol ve programlama ilkeleri. CAD-CAM Sistemleri, {i¢ boyutlu
nesne olusturma ve bilgisayarli liretim sistemleri ile programlama, CNC isleme merkezi igin
ornek uygulamalar.

Kaynaklar

o Talas Kaldirma Bilimi ve Teknolojisi CNC Takim Tezgahlar1 ve Uretim Otomasyonu
Problemleri, Prof. Dr. Mustata AKKURT, 2010, Birsen Yaymevi.

e CNC Takim Tezgahlarinin Programlanmasi ve CAD-CAM Sistemleri, Mustafa
Akkurt, Birsen Yayinevi, 2010.

Kodu Dersin ad1 T|U|L| Kredi | AKTS

o

MEK214307 | Otomatik Kontrol 2|2 3 5

Ders icerigi

Acik ve kapali dongii kontrol sistemlerinin yapilar1 ve ozellikleri, transfer fonksiyonlarinin
hesab1. Blok diyagramlarda sadelestirme yontemleri. Isaret akis diyagramlari, durum-uzay
modeli. Elektriksel ve mekaniksel sistemlerin matematiksel modellerinin ¢ikarilmasi,
elektriksel ve mekanik sistem benzerlikleri. Elektromekanik sistemlerin modellenmesi ve
konuyla ilgili 6rnek hesaplamalar. Birinci ve ikinci dereceden sistemlerin zaman
diizlemindeki cevaplarinin incelenmesi. Transfer fonksiyonun kompleks s-diizleminde kutup
stfir dagilimi. Sistemlerde kararlilik kavrami, Hurwitz determinantlar ile kararlilik. Koklerin
yer egrisinin ¢izimi ve kararlilik kavrami. Paket programlarda (MATLAB’in simulink
toolbox’inda) uygulamalar. Sistemlerin frekans diizlemi analizi. Bode diyagrami ile
kararlhilik analizi. Kazan¢ pay1 ve faz payr kavramlari. Bode diyagraminin pratik ¢izimi.
Nyquist diyagramu ile kararlilik analizi. Kritik frekans ve kritik kazanma hesaplamalari.
Sistemlerde denetleyici kavrami, yapilar1 ve c¢esitleri. Ziegler Nicholes’un titresim
yontemine gore geleneksel denetleyici tasarimi. Konularla ilgili 6rnek Matlab uygulamalari.

Kaynaklar




e Automatic Control Systems, Benjamin C. Kuo, Prentice Hall, USA, 1981.

e Modern Control Engineering, Katsuhiko Ogata, Prentice Hall.

e Modern Control Systems, Richard C. Dorf, Robert H. Bishop, Prentice Hall, New
Jersey, 2001.

o Feedback Control of Dynamic Systems, G.F. Franklin, J.D. Powel ands A.Emami-
Naeni, Prentice Hall, USA, 1994.

Kodu Dersin adi T|U|L | Kredi | AKTS

MEK?20309 | Endiistriyel Hidrolik ve Pnomatik Sistemler 3101]0 3 5

Ders Icerigi

Hidrolige giris. Hidrolikte temel prensipler, standart semboller, hidrolik boru ve hortumlar.
Hidrolik pompalar, motorlar ve silindirler. Sizdirmazlik elemanlari, hidrolik valfler. Yag
haznesi, filtreler, hidrolik akiimiilatorler, hidrolik akigskanlar. Endiistride hidroligin uygulama
alanlari. Pnomatige giris. Pnomatikte fiziksel prensipler. Havanin iiretimi, bakimi ve
dagitimi. Pnomatikte standart semboller, silindirler, sizdirmazlik elemanlar1 ve motorlar.
Pnomatik motorlar, valfler. Pnomatik devreler ve ¢izimleri. Elektro-pnématik sistemler.
Pnomatik sistemlerin uygulama alanlari. Ariza bulma. Sistem tasarimi ve kurulmast.

Kaynaklar

e Endiistriyel Hidrolik ve Pndmatik, Ismail KARACAN, G.U.T.E.F.1987
e FESTO Didactic KG, D.Merkle,B.Schrader, M. Thomes(1991),istanbul1998
e leri Kumanda Teknikleri-2, Cetin, R., Pndmatik-Elektropndmatik, Ankara, 2004

SECMELI DERSLER

Kodu Dersin ad1 T|U|L]|Kredi | AKTS

MEK20301 | Mesleki Ingilizce 3/0|0 3 4

Ders icerigi

Glincel metinler (medya, egitim, is dlinyasi, niifus degisimi ve etkileri, giinliik hayatta
tasarim, beyin ve davranis vs.) S6zciik bilgisini ve yeni sozciikleri kullanma becerisini
gelistirmeye yonelik ¢aligsmalar, S6zIii sunumlari tartisma ve miilakat ortaminda soru-cevap
seklinde uygulama

Kaynaklar

e “Making Connections Intermediate- A Strategic Approach to Academic Reading”, Jo
Mc Entire, Jessica Williams. 2009, Cambridge University Press. Internet and voice
dictionaries




Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20311 | Proje Dongiisii Y 0netimi 31010 3 4

Ders icerigi

Proje ve bilesenlerine iliskin kavramlar; projenin tanimi ve islevi; proje dongiisli yonetimi;
sorun analizi; proje konusunun se¢imi; literatiiriin taranmasi; projenin amaci; projede
kullanilacak yontem; projenin 6zgiin degeri; veri toplama araglari; proje is ve zaman
cizelgesi; proje yonetim yazilimlari; projenin biitgesi; risk planlart; projelerde yaygin etki;
proje ekibi; ¢agrili projeler; ulusal projeler (TUBITAK, DPT, Ulusal Kalkinma Ajanslari,
Bakanliklar vb.); uluslararasi projeler (AB vb.); 6zgiin bir proje 6nerisi olusturma.

Kaynaklar

o Tiirkiye Bilisim Dernegi. (1999). Bilisim Projeleri Yonetimi El Kitab1. 2. Baski. TBD
Yayinlari: Ankara.

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK14317 | Simiilasyon Teknigi 31010 3 4

Ders icerigi

Yapay sinir agt modeli ve tiirleri. Geri yayilim algoritmas. ileri yol ve geri yol hesab1. Yapay
sinir ag1 kestirim, benzetim ve kontrol uygulamalari. Bulanik mantik yapisi ve teorisi.
Mamdani ve Takagi-Sugeno c¢ikartim yontemleri. Bulanik mantik tabanli kontrol
uygulamalari. Optimizasyon algoritmalarina giris. Yapay Art Kolonisi optimizasyon
algoritma teorisi ve uygulamasi. PID tabanli buck tipi bir gerilim diisiiriiciiniin optimal
kontrol uygulamasi. Matlab simulink ortaminda yapay zeka uygulamalarinin ger¢eklenmesi.

Kaynaklar

e Yapay Zeka Uygulamalari, Prof.Dr.Cetin Elmas,2021.
e Simulink 10.1 ve Uygulamalari, Prof.Dr. UgurArifoglu, 2020.

Kodu Dersin ad1 T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20313 | Isaretler ve Sistemler 21010 3 4

Ders icerigi

Giris. Sinyaller ve Sistemler. Dogrusal ve Zamanla Degismeyen Sistemler. Siirekli Zamanl
Sistemlerin Zaman Bolgesi Analizleri. Ayrik Zamanli Sistemlerin Zaman Bolgesi Analizleri.
Stirekli Zamanli Fourier Serisi (CTFS), Ayrik Fourier Donilistimii (DFT), Hizli Fourier
Doéniistimii (FFT), Ayrik Zamanlhi Fourier Dontisiimii (DTFT), Siirekli Zamanli Fourier
Déniisiimii (CTFT). Baz1 Fonksiyonlarin Fourier Déniisiimleri, Ornekleme ve Yeniden-
kurma, Laplace Doniistimii, z-Doniistimii, Ayrik Zamanlh Stizge¢ Tasarimi.

Kaynaklar

e Signals and Systems,Analysis Using Transform Methods and Matlab, 2nd ed.
McGrawHill, 2012, M. J. Roberts
« Signals and Systems, Wiley, 1999, Simon Haykin and B. Van Vee




Kodu Dersin adi T|U|L | Kredi | AKTS

MEK20315 | Endiistri Iliskileri ve Uygulamalar1 21210 3 4

Tiirk Endiistri iliskileri sistemine bakis, Tiirk endiistri iliskilerindeki temel sorunlar, diinya
endiistri iliskileri sisteminde degisme yaratan gelismeler, sorunlar, uygulamalar, alternatifler.

Kaynaklar

o Topalhan, Tiirker, Endiistri iliskileri, Manster yayincilik, 2015 Ankara

Kodu Dersin adi T|U]|L]| Kredi | AKTS

MEK?20319 | Olasilik ve Istatistik 21210 3 4

Ders Icerigi

Kiime kuraminin tekrari. Deney kavrami. Ornek uzay1 ve olaylar. Olasiligin tanimi; Birlesik
ve kosullu olasilik. Bayes teoremi Bagimsiz olaylar ve Bernoulli denemeleri. Rastgele
degisken kavrami. Olasilik dagilim ve yogunluk islevleri. Kosullu dagilim ve yogunluklar.
Beklenen degerler, momentler ve karakteristik islevler. Rastgele degisken doniistimleri.
Coklu rastgele degiskenler. Birlesik dagilim ve yogunluk islevleri. Limit teoremleri. Coklu
rasgele degiskenler iizerinde islemler Rasgele siirecin tanimi. Bagimsizlik ve cesitli
duraganlik bicimlerinin incelenmesi. Zaman ortalamasi, istatistiksel ortalama ve ergodiklik.
Oz ilinti ve ¢apraz ilinti islevleri. Gauss ve Poisson siireleri

Kaynaklar

o Miihendislik Istatistigi;Montgomery,Runger,Hubele;Ceviri:Coskun OZKAN,Palme
Yaymcilik2017

o Ornekleme Teorisi ve isletme yonetiminde uygulamasi,Orhan 1dil,i.U. Yaymni1,1980

o Matemetiksel Istatistige giris,Ugur Korum,Ankara {iniversitesi,1971

o Matemetiksel Istatistik, Mustafa Aytag, Ezgi yaymlari,Ankara Univ.yaymn1,1999

o Yonetimde istatistik teknikler ve drnek olaylar, Orhan idil,Ist. Gelisim Univ. ,1979




HILSINIFIL.YARIYIL

Kodu Dersin adi T|U|L|Kredi| AKTS

MEK?20304 | Sayisal Kontrol 212|0 3 4

Ders Icerigi

S-diizleminden z-diizlemine doniigiim, drnekleme, agik ve kapali ¢evrim ayrik zamanl
sistemler. Ayrik zamanl sistemlerin matematiksel modelleri, zaman diizlemindeki cevap
karakteristikleri ve karalilik analiz teknikleri. Ayrik zamanda klasik kontrolor tasarimi (PID),
root locus (koklerin yer egrisi) diyagrami ile kontrolor tasarimi. Ayrik zamanli sistemlerin
frekans analizi. Ayrik zamanl sistemlerin gegici ve siirekli hal yanitlar1 ve performanslari.
Bode diyagrami ile ayrik zamanli kontrolor tasarimi, analitik metotla zaman-optimal
kontroldr tasarimi, durum geri beslemeli kontrolor tasarimi. Paket programlarda (6rnegin
MATLAB) ayrik zamanl1 sistemlerin modellenmesi ve benzetimlerinin yapilmasi.

Kaynaklar

e B. Kuo, “Otomatik Kontrol Sistemleri”, Literatiir Yayincilik, 2009

e K. Ogata, “Modern Control Engineering”, Prentice Hall, 2009.

e Digital Control of Dynamic Systems, G. F. Franklin, J. D. Powell, M. L. Workman,
Addison-Wesley, Standford, California, 1990.

Kodu Dersin adi T|U | L | Kredi | AKTS

MEK14306 | Endiistriyel Otomasyon Sistemleri 21210 3 4

Ders icerigi

Endiistriyel otomasyon sistemlerinin prensipleri. Endiistriyel otomasyonda kullanilan
sensorler ve diger elemanlar. Endiistriyel otomasyon donanimlarinda ve sistemlerdeki
gelismeler. TSE normuna gére kumanda devre ¢izimi. Programlanabilir Lojik kontrolor
prensipleri ve endiistriyel otomasyondaki rolii. Robotik teknolojileri ve endiistriyel
otomasyonda tasarim.

Kaynaklar

¢ Industrial Automation: Circuit Design and Components, David W. Pessen, John Wiley &
Sons, 1989

e Handbook of Industrial Automation, Richard L. Shell, Ernest L. Hall, Marcel Dekker,
2000

e PLC ile Endiistriyal Otomasyon, Salman Kurtulan, Birsen Yaymevi, 2008

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

o
w
SN

MEK?20310 | Elektrik Makineleri 2|2

Ders Icerigi




Senkron-Asenkron Motor, Cift beslemeli asenkron motor, Yiiksek frekans motorlari, Lineer
Makinalar, Frenleme motorlari, Harici rotorlu motorlar, Titresim motorlari, Tambur
motorlar, Tek fazli komiitatér motorlar, Cok fazli komiitatér motorlar, Schrage motorlar,
Reliiktans motorlari, Histerezis motorlar, Adim Motorlari, Daimi miknatisli motorlar, Yanici
ortamlar i¢in elektrik motorlari.

Kaynaklar

e N. Serifoglu, “Elektrik Makinalar1 -1, Nobel Yaym Dagitim, 2007.

e Giingdr Bal, Ozel Elektrik Makinalar1, Seckin yayincilik, 2011

e A E. Fitzgerald, C. Kingsley and S. Ummans, “Electric Machinery”, McGraw-Hill,
2002.

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

UNV13027 | Is Saghg ve Giivenligi 21010 2 2

Ders Icerigi

Genel tanimlar, Is Kazalarmm Nedenleri, Isverenlerin Yiikiimliiliikleri, Is Kazalarinin
Onlenmesi. Is ekipmanlarinda giivenlik, Kisisel koruyucular. Risk Analizi ve
degerlendirilmesi, Risk algilama, Risk degerlendirme metotlari, Is¢i Saglhg ve Is Giivenligi
Uygulamalari, Meslek Hastaliklari.

Kaynaklar

e Prof. Dr. Nazmi BILIR, Is Saghig1 Ve Giivenligi, Giines Tip Kitapevi,2019
o s Saghf ve Giivenligi Mevzuati.

Kodu Dersin adi T|U|L/| Kredi | AKTS

MEK?23312 | Fabrika Y6netimi ve Organizasyonu 3/01]0 3 5

Ders icerigi

Isletmelerin amaglar1 ve tiirleri, isletme sistemleri, cevreyle iliskileri, isletmenin
sorumluluklari, fizibilite raporu, isletme biiytikliigii ve kapasitesi, isletmelerin hukuki
yapilar1. Isletmenin temel fonksiyonlar1; yonetim, iiretim, pazarlama, finansman, personel
yoOnetimi, arastirma ve gelistirme, isletmenin ¢evreyle iliskileri, fizibilite ¢alismalari,
isletmelerin siniflandirilmasi, fabrika yerlesim diizeni, stok, kapasite planlamasi, is 6l¢iimii
standart zaman, tamir bakim ve liretim planlamasi, toplam kalite yonetimi.

Kaynaklar

o Nezihi Ozkan, Fabrika Organizasyonu ve Ydnetimi, Seckin Yayinevi,2015

e Amrine, H.T., Ritchey, J.A., Hulley, O.S., 1992; Manufacturing Organization and
Management, Prentice-Hall.

o Aksdz, 1., 1987; Fabrika Organizasyonu ve Yonetimi, Ege Universitesi Basimevi.




SECMELI DERSLER

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20302 | Giig Elektronigi ve Siirlicii Sistemleri 31010 3 4

Ders icerigi

Gili¢ elektronigine giris. Yari iletken giic anahtarlari: Diyot, tristor, triak, GTO, BIJT,
MOSFET, IGBT, MCT. Yan iletken elemanlarda gilic kayiplari. Yari iletken gii¢
anahtarlarinin siirme devreleri. Tek fazli ve ii¢ fazli denetimsiz ve denetimli dogrultucularin
caligma ilkeleri. Dogrultucu devrelerin degisik yiikler i¢in analizi. Dogrultucularda indtiktif
diizeltme, kapasitif diizeltme ve gii¢ faktorii. Tek ve ti¢ fazli AC kiyicilar ve ¢alisma ilkeleri.
DC-DC kuyicilar ve ¢alisma ilkeleri. Evirici (inverter) devreleri ve ¢alisma ilkeleri. Evirici
devrelerin analizi ve degisik yiikler i¢in analizi. Eviricilerde frekans ve gerilim denetim
yontemleri: ¢eyrek kare dalga yontemi, PWM yontemi, PWM eviricilerin harmonik analizi.
DC ve AC motor siiriiciileri ve denetimi.

Kaynaklar

e Power Electronics: Circuits, Devices and Applications, Muhammad H. Rashid, Prentice
Hall, 2003

e  Power Converter Circuits, W. Shepherd and L. Zhang, Marcel Dekker Inc., New York,
2004

e Power Electronics : Converters, Applications, and Design, N. Mohan, T.M. Undeland
and W.P. Robbins, John Wiley, 2002

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK20314 | Tersine Mithendislik 3/10|0 3 4

Ders icerigi

Tersine miihendislik nedir, ne zaman gereksinim duyulur. Uriin iizerinden
geometrik/topografik veri toplama ve bilgisayara aktarma yontemleri, bilgisayar ortaminda
model tanimlama ve iyilestirme, hizli iiretim ydntemine uygun son isleme ve nihai iiriinii
fiziksel olarak iiretme islemlerini kapsamaktadir.

Kaynaklar

e Reverse Engineering: An Industrial Perspective von Vinesh Raja,Kiran Jude
Fernandes,Springer-Verlag London Limited 2008




Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK20308 | Robotik 3100 3 4

Ders icerigi

Robotik sistemlerde kullanilan temel elemanlar, hareketlendiricilerin yapisal 6zellikleri, ug
elemanlar, siiriiciiler ve siiriicii sistemleri, robotlarda kullanilan sensor ¢esitleri. Uzay tanimi
ve Tranformasyon, konum, oryantasyon ve eksen takimlar1 Esleme, tasima ve rotasyon
operatorleri. Robot kinematik denklemlerinin ¢ikartilmasi. Robot ters kinematigi. Robot
eklem hareketi, eklemden ekleme hiz tasima Jakobyenler, Manipiilatorlerde statik kuvvet
hesabi. Kati cisim ivmesi. Lagrange denklemi. Robot dinamigi. Yériinge planlamasi. iteratif
Newton-Euler dinamik formiilasyonu Iteratif / kapali ¢dziim karsilatirmasi. Kapali form
dinamik denklemlere 6rnekler. Manipiilatér dinamiginin Lagrange yontemi ile elde edilmesi.
Dinamik simiilasyon. Hareketlendiricinin kontrolii.

Kaynaklar

e Programming Robot Controllers, Mike Predko, McGraw-Hill Companies, 2003

¢ Robotik Mekatronik ve Yapay Zeka, Newton C. Braga, Bilesim yayincilik

e Robot Modelling and Control, Mark W. Spong, Seth Hutchinson, M. Vidyasagar,John
Wiley & Sons, 2006

e Robot Kinematigi, Zafer Bingiil, Serdar Kiiciik, Birsen Yayinevi, 2017.

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20318 | Yazilim Uygulamalari 21210 3 4

Ders icerigi

Yazilim miihendisligi ile ilgili temel kavramlar ve tamimlar, yazillm ve donanim
karsilastirmasi. Yazilim gelistirme ara¢ ve ortamlari, yazilim sistemlerinin siniflandirilmasi,
yazilim gelistirme asamalar1. Uygulama ara yiiz kullanimi, veri tabani yonetim sistemleri,
kodlama. Yazilim projelerinin yonetimi. Amaca oOzel yazilim gelistirme, yazilim
giivenilirligi. Bilgisayar destekli yazilim araglari, maliyet hesaplari.

Kaynaklar

e Code Complete: A Practical Handbook of Software Construction, Steve McConnell,
2004

¢ Yazilim Miihendisligi, Erhan Saridogan, Papatya Yayincilik, 2004
e Software Engineering, lan Sommerville, Addison-Wesley, 2006

Kodu Dersin ad1 T|U|L| Kredi | AKTS

MEK20316 | Endiistriyel Iletisim Sistemleri 21210 3 4

Ders icerigi

Ag mimarileri; yi1ldiz, papatya, halka, bus. Kablo tiirleri, baglant1 sekilleri ile ilgili elektronik
devre elemanlari, elektriksel isaretler. Ag erisim metodlar1 (Profibus, S-bus, interbus, 12C,
CAN) devre yapilari, senkronizasyon tiirleri, endiistriyel ag erisim metotlarinin
karsilagtirilmasi, elektronik devre elemanlar1 ve ag protokoliine ait kaydediciler. Yiiksek
seviye protokoller, device net CANOPEN, CANkingdom, OSI referans modeli ile



http://www.amazon.com/s/ref=rdr_ext_aut?_encoding=UTF8&index=books&field-author=Steve%20McConnell
http://www.idefix.com/kitap/erhan-saridogan/urun_liste.asp?kid=97389
http://www.idefix.com/kitap/papatya-yayincilik/firma.asp?fid=1791
http://www.amazon.com/Software-Engineering-Update-Ian-Sommerville/dp/0321313798/ref=sr_1_1?ie=UTF8&s=books&qid=1264167160&sr=1-1

karsilagtirma. Endiistriyel kopriiler ve caligsma prensipleri, protokol doniistiirme. Endiistriyel
ag benzetimi, ag trafigi liretme, analizi, kdprii olusturma.

Kaynaklar

e Thomesse, J., P. (1999). Fieldbuses and interoperability. Control Engineering Practice
7.81-94.

e N. Navet (2005). The Embedded Systems Handbook (Fault Tolerant Services for Safe
In-Car Embedded Systems). CRC Press

o Cauffriez, L., Ciccotelli, J., Conrard, B., Bayart, M. (2004). Design of intelligent

Kodu Dersin adi T|U|L]|Kredi | AKTS

MEK?20320 | Elektromekanik Enerji Dontistimii 2|2

o
w
N

Ders Icerigi

Elektromanyetik sistemlere iliskin temel yasalar. Manyetik Devreler. Manyetik
malzemelerin 6zellikleri ve kayiplar. Kalict miknatis tipleri ve 6zellikleri. Enerji-Koenerji
ve Manyetik sistemlere uygulamalari. Denge Denklemi ve Basit Elektromekanik Yapilar.
Genellestirilmis Elektromekanik Denklemler. Elektromekanik Sistemlerde Dinamik
Denklemler. Tek Uyartimli Elektromekanik Sistem, Cift uyartimli Elektromekanik Sistem.
Giincel Elektrik Makinelerine Giris

Kaynaklar

e Electric Machinery and Transformers, B. S. Guru, H. Hiziroglu, Third Edition, Oxford
University Press

« Foundations of Electric Power, J. R. Codgell, Prentice Hall, 1999

e Chapman, S.J., Electric Machinery Fundamentals, MacGraw-Hill.

« Sen, P.C,, Principles of Electric Machines and Power Electronics, John-Wiley & Sons




IV.SINIF I.YARIYIL

Kodu Dersin adi T|U]|L|Kredi | AKTS
Staj20001 | Meslek Staj1 (40 Is giinii) 0/0|0 0 5
Ders icerigi

Meslek Staji
Kaynaklar
Kodu Dersin adi T | U]|L]|Kredi | AKTS
MEK14401 | Isletmede Mesleki Egitim 512010 15 20
Ders icerigi

Sanayi staj1

Kaynaklar
Kodu Dersin adi T|U | L|Kredi | AKTS
MEK?23403 | Mekatronik Sistem Tasarimi 21210 3 5
Ders icerigi

Mekatronik sistem tasarimindaki temel ilke ve kavramlar, 6rnek projeler ve sunumlar.
Mekatronik sistemler i¢in yazilim, ara yiiz, sistem ve sistem elemanlari, modelleme, kontrol
bilgileri. Ogrencilere (bireysel veya grup), bir 6gretim iiyesinin gdzetimi altinda belirlenen
bir mithendislik problemi iizerine literatiir arastirmasi yaparak ¢oziim 6nerme ve prototip
olusturup, raporlama ve sunum hazirlama becerisi kazandirma.

Kaynaklar




IV.SINIF I.YARIYIL

Kodu Dersin adi T|U ]| L|Kredi | AKTS

MEK14402 | Bitirme Projesi 020 1 6

Ders icerigi

Mekatronik sistem tasarimi dersinin devam niteligindeki derstir. Ogrencilere (bireysel veya
grup), bir 6gretim {iyesinin gozetimi altinda belirlenen bir miihendislik problemi tizerine
prototip olusturup, raporlama ve sunum hazirlama becerisi kazandirilir. Dersin sonunda
Ogretim iiyesinin onaylayacag bir proje raporunun yazilmasi gerekir.

Kaynaklar
SECMELI DERSLER
Kodu Dersin adi T|U|L | Kredi | AKTS
TEK14402 | Programlanabilir Mantiksal Denetleyiciler
3 3 4
(PLC)
Ders icerigi

Programlanabilir lojik denetleyicileri (PLC), klasik kumanda sistemlerine gore Ustiinliikleri,
yapist, birimleri, PLC isletim sistemi, kullanici programinin yiiriitiilmesi. Programlama
dilleri, komut kiimesi ve merdiven programi ile programlama teknigi. Temel komut kiimesi,
zamanlayici, sayict aritmetik ve karsilastirma fonksiyonlari. Program denetim komutlari.
Matematik veri isleme komutlari. PLC i¢in se¢im 6lg¢iitleri ve endiistriyel uygulamalar.

Kaynaklar

e PLC ile Otomasyon, Salman Kurtulan.

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK14406 | Robot Yazilimlar 3/10|0 3 4

Ders icerigi

Robot yazilimlarindan C ve C++ tabanli olan Arduino’nun sahip oldugu agik kaynak kodlu
bir derleyici olan Arduino IDE kullanimi. Ozel olarak robotlar igin gelistirilmis programlama
dili olan VAL3 ve Ek olarak, DIO, AIO ve fieldbus birimlerinin kullanimi. WINCAPS III,
ORIN2 ve NI LabVIEWTM yazilimi gibi programlama dillerinin kullanimlar1. Robotscript
(Universal Robot Controller), ARAC (Aritmetik Robot Uygulama Denetimi), AML,
RoboML, NQC (Not Quite C), Onika, REXX, Behavior Language (Davranis Dili) yazilim
dillerinin temel prensipleri.

Kaynaklar

e Robot Yazilimlar: Dersi ders notlari




Kodu Dersin adi T|U|L]| Kredi | AKTS

o
w
I

MEK214408 | Sonlu Elemanlar Analizi 310

Ders icerigi

Sonlu elemanlar analizine giris. Varyasyonel formiilasyon ve yaklasik ¢6ziim. Bir boyutlu,
ikinci ve dérdiincii mertebeden denklemler. Iki boyutlu ikinci mertebeden denklemler. Mesh
iiretimi, sinir sartlarmn ithali. Ikinci mertebeden ¢ok degiskenli denklemler. Zamana bagli
problemlere giris. Diizlemde elastik-plastik problemlere giris. Miitkemmel ve gercek elastik-
plastik malzeme 6zellikleri ile uygulama.

Kaynaklar

e Chandrupatla, T.R. and A.D. Belegundu: Introduction to Finite Elements in Engineering.
Prentice Hall, New Jersey, 1991.

Kodu Dersin adi T/ U | L | Kredi | AKTS

MEK14414 | Elektromanyetik Sistemler 31010 3 4

Ders icerigi

Elektrik alan1 ve temel kavramlar. Coulomb ve Gauss yasalari. Yiikiin korunumu kanunu.
Elektriksel duyarlilik, iletkenlik ve gecirgenlik kavramlari. Manyetik aki yogunlugu ve
vektor potansiyel, Biot-Savart yasasi. Amper yasasi. Manyetik malzemeler ve
miknatislanma. Manyetik alan siddeti, manyetik duyarlilik ve geg¢irgenlik. Yiikler tizerindeki
manyetik kuvvet ve akim. Iki kapali devre arasindaki manyetik kuvvet. Lorentz kuvveti ve
Hall etkisi. Manyetik alan i¢inde yiikli parcaciklarin hareketi. Faraday endiiksiyon yasasi.
Lenz yasast. bir devrede endiiklenen elektromotor kuvveti. Laplace ve Poisson denklemleri.
Elektromagnetik alan ve olusumu, elektromagnetik indiiksiyon, elektromagnetik aki,
elektromagnetik kanunlar, magnetik kagak, sacaklanma, Maxwell Denklemleri, magnetik
devreler ile ilgili uygulamalar.

Kaynaklar
e Electromagnetsim for Engineers, P. Hammond, Pergamon Press.
e Elektromagnetik Alan Teorisi, Prof. Dr. H. Ergun Bayrakci, Birsen Yayinevi.
e Electromagnetism, I. S. Grant etc., John Willey.
e Electromagnetic Fields, R. V. Buckley, Macmillian Press.
Kodu Dersin adi T |U|L|Kred | AKTS
MEK14416 | Otomotiv Mekatronigi 3101]0 3 4

Ders icerigi

Otomobil alt sistemleri (motor yonetim sistemi, gii¢ aktarma sistemi, siispansiyon sistemi,
direksiyon sistemi, fren sistemi, eglence sistemi, ariza teshis sistemi), elektronik kontrol
tiniteleri (ECM, TCM, IPC, CAN-BUS, ariza kodlar1,), sensorler (sicaklik sensorleri, devir
sonsorleri, basing sensdrleri, konum sensorleri), aktiiatorler (enjektdr, ikaz lambalari, mikro
motorlar), ariza teshis yontemleri.

Kaynaklar

e Otomotiv Mekatronigi Ders Notu, Adem Ugurlu.
o Otomotiv Elektronigi, Alfa Aktiiel Yayinlari, Ridvan Arslan, Ali Siirmen.




Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK?20404 | Ozel Elektrik Makineleri 3/01]0 3 4

Ders icerigi

Senkron-Asenkron Motor, Cift beslemeli asenkron motor, Yiiksek frekans motorlari, Lineer
Makinalar, Frenleme motorlari, Harici rotorlu motorlar, Titresim motorlari, Tambur
motorlar, Tek fazli komiitator motorlar, Cok fazli komiitator motorlar, Schrage motorlar,
Reliiktans motorlar1, Histerezis motorlar, Adim Motorlari, Daimi miknatisli motorlar, Yanici
ortamlar i¢in elektrik motorlari.

Kaynaklar

e N. Serifoglu, “Elektrik Makinalar1 I-II”, Nobel Yayin Dagitim, 2007.

e Giingdr Bal, Ozel Elektrik Makinalar, Segkin yayincilik, 2011
A. E. Fitzgerald, C. Kingsley and S. Ummans, “Electric Machinery”, McGraw-Hill,
2002.

Kodu Dersin ad T|U]|L|Kredi | AKTS
TEK14406 | SCADA Sistemleri 31010 3 4
Ders Icerigi
SCADA sistemi kurma ve kayit tutma islemlerinin gergeklestirilmesi.
Kaynaklar

e Bryan, A, L., Bryan, A., E., Programmable Controllers, 1998, Industrial Text Co.,
Atlanta- Chicago.

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

o
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D

TEK14408 | Hibrit ve Elektrikli Araglar Teknolojisi 310

Ders icerigi

Elektrikli tasitlarin tarihgesi ve geleneksel tasitlarla karsilastirilmasi. Enerji kaynaklar1 ve
enerji depolama aygitlart; bataryalar, yakit pilleri, yliksek kapasiteli kondansatorler. Enerji
dontisiim sistemleri, motor tipleri, tork-hiz karakteristikleri ve kontrol teknikleri. Elektrikli
arag tasariminda temel degiskenler ve tasarim yazilimlari. Elektrikli tagitlarda hareket ve gii¢
kontrol sistemleri. Elektrikli tagit modelleri (bataryali, hibrit ve yakit pilli).

Kaynaklar

Husain, 1., Electric And Hybrid Vehicles Crc Press. Usa 2003
Muiller,J.M., Propulsion Systems For Hybrid Vehicles Iee. Uk. 2004.
Westbrook, M., The Electric Car , Usa.2003.

Unlii, N., Elektrikli Araclar, Tiibitak Mam, Gebze, Tr, 2003




Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK214420 | Mekanik Sistemler 31]01|0 3 4

Ders icerigi

Statik tasarim kriterleri, yorulmaya gore tasarim, tasarimda dinamik etkiler; dinamik kuvvet
analizi, dogal frekans kontrolii, ani darbe etkisi, optimizasyon yontemleri; mekanik tasarim
projesi.

Kaynaklar

e Mechanical Engineering Design, J.P. Shigley and C.R. Mischke Mc Graw — Hill Book
Company

e Theory of Vibrations with Applications, W.T.Thomson, 1988.

e Miihendislik Sistemlerinin Modellenmesi ve Dinamigi, Yicel Ercan, Literatiir
Yayinlar1,2003

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK14424 | Malzeme Se¢imi ve Muayenesi 31010 3 4

Ders icerigi

Malzemelerin smiflandirilmasi, atomsal yapilar ve bag kuvvetleri, kristalin yapilarin
belirlenmesi ve 6zelliklerinin tespiti, Faz diyagramlari ve ¢oziimlenmesi, difiizyon ve taginim
mekanizmalari, malzemelerin tahribathi ve tahribatsiz testleri, miithendislik malzemelerinin
ozellikleri ve uygulama alanlari. Hasar belirlemede uygulanan stratejiler, catlak ilerlemesi,
mekanik zorlanmalarda malzemelerin davranisi (siinek kirtlma, gevrek kirilma), statik
zorlama, gerilme hali, artik gerilmeler ve tespiti, mikroyapi, konstrilksiyon ve montaj
hatalari, yorulma ve aginma hasarlari.

Kaynaklar

e Metalik Malzemelerin Mekanik Deneyleri, Eyiip Sabri Kayali, C.S. Ensari, F. Dikec,
ITU Matbaas:, ITU Kiitiiphanesi, Say1: 1262, istanbul, 1983.

e H. Tauscher, Ceviri: Sefik Giileg, Ahmet Aran, Celik ve Dokme Demirlerin Yorulma
Dayanimi(Malzeme Davranisi Bi¢im Etkisi ve Hesaplama Yontemleri),MBEAE
Matbaasi, Gebze 1983.

e Prof.Dr.Temel Savaksan, Malzeme Bilgisi ve Muayenesi, KTU

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

o

MEK14426 | Gelisen Imalat Teknikleri 310 3 4

Ders icerigi

Imalat Sistemleri, temel Kavramlar. Makine endiistrisinde ileri ve geleneksel olmayan iiretim
yontemlerinin gesitleri ve temel islevleri. Otomasyon, Grup Teknolojisi, Hiicresel Uretim,
Esnek Imalat Sistemleri, Entegre Imalat Sistemleri. Toz Metalurjisi, Kompozit malzeme
{iretimi. Ileri imalat yontemleri.

Kaynaklar

e Lazerler ve Materyal Isleme Uygulamalar1 (Dog.Dr. Necmettin Tarak¢ioglu,Dr.Muciz
OZCAN)




e Brown, J., 1998. Advanced Machining Technology Handbook, McGraw-Hill, NY
ASM Metals Handbook, 10. edi. V16, V14.

e Groover, M.P., 1996. Fundamentals of modern manufacturing: Processes and Systems,
Prentice Hall.

e Kalpakjian,S., Schimid, S., 2001. Manufacturing Engin. & Technology, , Prentice Hall,
4 Th. Edi. 2001.

e DeGarmo, E.P., 1997. Materials and Processes in Manufacturing, , 4th. Edi., McMillian

P.

Powder Metallurgy Science by R. M. German

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS
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MEK14428 | Bilgisayar Gormesi 310

Ders Icerigi

Dijital goriintii islemenin amaci, dijital goriintii isleme uygulama alanlari, goriintii 6rnekleme
ve quantazisyon, histogram isleme ve goOriintii iyilestirme ve giiriilti uzaklastirma,
maskeleme, boliitleme, 6zellik ¢ikarimi, 6zellik se¢imi ve siiflandirma konularini igerir.

Kaynaklar

e Digital Image Processing by R. C. Gonzalez and R. E. Woods
e Mastering Matlab 6: A Comprehensive Tutorial and Reference by D. Hanselman and B.
Littlefield

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

MEK20410 | Gomiilii Sistemler 31010 3 4

GOmiilii  sitemlerin tanim1  ve sistem donamimlari, mikroislemci secimi, ARM
mikodenetleyici mimarisi, RTOS ger¢cek zamanli isletim sistemi, gomiilii sistemleri
olusturan 6ge, eleman ve devrelerin ozellikleri gomiilii sistemlerin programlanmasinda
kullanilan temel ara¢ ve yazilim yontemleri. ARM mikrodenetleyici tabanli gdmiilii sistem
uygulama ornekleri.

Kaynaklar

e Tim Wilmshurst, Rob Toulson, Fast and Effective Embedded Systems Design:
Applying the ARM

Kodu Dersin adi T|U|L| Kredi | AKTS

o
w
D

MEK20412 | Akilli Sistemler 310

Ders Icerigi

Akillr sistemlerin tanimi, Mantik tabanli ¢alisan etmenler ve robotlar i¢in bilgi temsili ve
cikarsama, belirsizlik durumlarinda ¢ikarsama, otonom etmenler igin planlama,
kosullu/siirekli planlama, ¢izelgeleme ve optimizasyon, eszamanli planlama ve ¢izelgeleme,
robotlar i¢in olasiliksal ¢ikarsama, olasiksal grafiksel modeller, Markov karar siirecleri,
kismi gozlemlenebilir Markov karar siirecleri, destekli 0grenme, ¢oklu etmen/robot
sistemleri, kaynak atama, dagitilmis yapay zeka algoritmalari.



https://www.amazon.com/Tim-Wilmshurst/e/B001H9XF6E/ref=dp_byline_cont_book_1
https://www.amazon.com/Rob-Toulson/e/B00E0NIWH6/ref=dp_byline_cont_book_2

Kaynaklar

e Russell, S.J. And Norvig, P., “Artificial Intelligence : A Modern Approach, Third
Edition”, Prentice-Hall, 2009.
« Artificial Intelligence : A New Synthesis, Morgan Kaufmann Publishers




